Uzivatelska prirucka pro systém BSD

Dékujeme vam za zakoupeni naseho radarového systému pro detekci mrtvého dhlu.
Tento produkt je vhodny pro vSechny bézné modely vozidel. Pro jeho spravnou instalaci,
pfipadnou demontdz a také pred jeho pouZitim si peclivé prectéte tuto uzivatelskou

BSMO5

(detekce mrtvého uhlu)

prirucku.

1. Obsah baleni

Cislo Polozka Pocet (ks) Foto
1 Ridici jednotka 1 q
2 Radarové senzory 2 . .
3 Bzucak 1 :
4 LED indikatory 2 ﬁ
5 Hlavni kabelovy svazek 1 ‘ﬂ
6 LED prodluzovaci kabel 2 g
7 ProdluZovaci kabel senzor( 2 hﬁ
8 Instalacni nastavitelny ramecek 1 l I
9 Nalepky 3M 4 . l .
10 Kabelova svorka 1

-—“




11 Uhlomér 1

12 UzZivatelska prirucka 1

2. Jak to funguje
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Tento produkt vyuziva nejnovéjsi radarovou technologii a za pomoci 2 mikrovinnych senzoru
79 GHz monitoruje oblast mrtvych uhld vozidla. Typ antény je 2T4R (2x vysilani, 4x ptijem), a
jeji horizontalni dhel je 120°. Produkt dale vyuziva nejmodernéjsi pocitacovou technologii,
diky niz dokaze vyhodnotit data pfi rychlé jizdé, soucasné je schopen detekovat vice nez 100
cili a presné urcit vzdalenost vozidel pri vysokorychlostnim priblizeni k vaSemu vozidlu
zezadu z levé i pravé strany. Detekce pfibliZujiciho se vozidla je zapnuta v redlném case,
systém monitoruje oblast slepého Uhlu zorného pole zpétného zrcatka a za pouziti
pokrocilého algoritmu zajistuje, Ze nebude detekovan dalsi jizdni pruh kromé pruht
sousednich. Pokud se priblizujici vozidlo dostane do nebezpecného mrtvého Uhlu, systém
spusti zvukovy alarm (bzucak) i svételny alarm (LED).

3. Charakteristiky produktu

3.1 Systém se sklada ze 2 ks radarovych sond, 1 ks hlavni fidici jednotky, 2 ks LED indikatorq,
1 ks bzucaku, sady vodicll, 2 ks montazni drzaka atd.

3.2 Frekvence radaru je 79 GHz.

3.3 Diky Sirokému rozsahu provozniho napéti (9-36 V) muze byt produkt pouzivan v osobnich
automobilech, SUV, MPV, nakladnich automobilech, autobusech, technickych vozidlech atd.



3.4 Anténa vybavena pokrocilym radarovym Cipem vyuziva technologii 2T4R. Jeji horizontalni
Uhel je 120° a dokazZe detekovat a vypocitat vice nez 100 cild soucasné. Diky presnym uhlim
rozsahu je zajisténo, Ze prvni vozidlo vzadu je plné monitorovano, zatimco dalsi viiz v poradi
detekovan neni.

3.5 Dosah detekce je 3 x 30 metra.

3.6 Produkt je vybaven péti funkcemi: BSD (detekce mrtvého uhlu), LCA (asistent zmény
jizdniho pruhu), RCTA (upozornéni na pti¢ny provoz zezadu), AOA (aktivni alarm predjizdéni)
a alarmem shodné rychlosti.

3.7 Nabada ridice k opatrnosti pfi zméné jizdniho pruhu pomoci svételného (LED) a
zvukového alarmu.

3.8 IC sprava napajeni, nizka spotieba energie, dlouhy provozni ¢as.
3.9 Vodotésné provedeni se stupném kryti IP67.
3.10 Provozni teplota je -30 az 80 °C.

3.11 Nastavitelnd montdzni konzola pro vSechny typy vozidel.

4. Specifikace produktu
4.1 Rozmeéry

Cislo Polozka Rozméry (mm) Poznamka
1 Ridici jednotka 83 x 50,5 x 24,5
2 Senzory 66 x 66 x 23,8
3 Bzucak 42 x 16
4 LED svétla 245x7

Cislo Funkce Technické parametry
1 Provozni napéti DC (stejnosmérny) 9 —36 V
2 Provozni proud <0,5A
3 Hlasitost bzucdku 80—-100dB
4 Frekvence 79 GHz
5 Maximalni detekéni rozsah Nakladnivozy: 0,3 -30m

Osobnivozy: 0,3-30m
Motocykly: 0,3 -30 m
Chodci: 0,3-10 m

6 Rychlostni rozsah 1-200 Km/h

7 ReZzimy alarmu ReZim 1: LED sviti dlouze




ReZim 2: LED blika + bzucak
8 Horizontalni uhel 120 °C
9 Provozni teplota -30az +80 °C
10 Skladovaci teplota -40 az +85 °C

5. Funkce

Po instalaci a nastaveni bude mit produkt nasledujici funkce:

5.1 Systém spusti samokontrolni funkci
Po nastartovani vozu systém spusti samokontrolni funkci, LED blika, 2x zazni bzuc¢ak a poté
systém prejde do pohotovostniho rezimu.

5.2 Systém detekce mrtvého uhlu (BSD)

Po nastartovani vozu v rezimu non-R se zapne funkce BSD: jede-li viz normalné vpred, bez
zapnutych smérovych svétel, a blizi-li se zezadu auto jedouci vyssi rychlosti, v okamziku, kdy
vstoupi do oblasti mrtvého uhlu, vygeneruje systém alarm prvni drovné: LED na odpovidajici
strané se rozsviti, dokud cil neopusti monitorovanou oblast. Pak je varovani zruseno.

Pokud vz jede normdlné vpred se zapnutymi smérovymi svétly, a bliZi-li se zezadu auto
jedouci vyssi rychlosti, v okamziku, kdy vstoupi do oblasti mrtvého Uhlu, vygeneruje systém
alarm druhé drovné: LED na odpovidajici strané se rozsviti, dokud cil neopusti

monitorovanou oblast. Pak je varovani zruseno.

5.3 Asistent zmeény jizdniho pruhu (LCA)

Po nastartovani vozu v rezimu non-R se zapne asistent zmény jizdniho pruhu: jede-li viiz
normalné vpred, bez zapnutych smérovych svétel, a bliZi-li se zezadu auto jedouci vyssi
rychlosti, spusti se po jeho vstupu do monitorované oblasti alarm prvni Urovné: LED na
odpovidajici strané se rozsviti, dokud cil neopusti monitorovanou oblast. Pak je varovani
zruseno.

Pokud vz jede vpred se zapnuty levym smérovym svétlem a chystd se odbocit do jizdniho
pruhu vlevo, tak v pfipadé, Ze se zezadu v levém pruhu blizi auto jedouci vyssi rychlosti,
spusti se po jeho vstupu do monitorované oblasti alarm druhé drovné: LED na odpovidajici
strané blika a spusti se bzucak. Kdyz cil opusti monitorovanou oblast, je varovani zruseno.
Pfi ¢ekdni na cervenou nebo pfi kratkém zastaveni na kraji vozovky je rychlost vozidla O
km/h. Pokud se v blizkosti nachazi auto s rychlosti vyssi nez 6 km/h nebo vice, systém spusti



alarm na odpovidajici strané: LED se vzZdy rozsviti, ale nespusti se bzuc¢ak. LED sviti, dokud cil
neopusti monitorovanou oblast. Pak je varovani zruseno.

5.4 Upozornéni na kfiZzovy provoz zezadu (RCTA)

Pokud vz zastavi a je v rezimu R-end, systém aktivuje funkci RCTA. Kdyz jiné auto vjede
vodorovné do rozsahu poplachu, systém spusti varovani, LED se rozblikd a spusti se bzucak.
Varovani je zruseno, kdyz cil opusti monitorovanou oblast. V uvedeném pfipadé se vidy
spusti bzucak a rozblika LED na pfislusné strané (pravé nebo levé).

5.5 Aktivni upozornéni na predjizdéni (AOA)

Kdyz je vozidlo v rezimu non-R anebo se pohybuje, systém aktivuje funkci upozornéni na
predjizdéni. Je-li rychlost bliZziciho se vozidla vyssi, tak v okamziku, kdy bliZici se vozidlo
vstoupi do oblasti poplachu, spusti se alarm prvniho stupné a LED na odpovidajici strané se
rozsviti, dokud cil neopusti monitorovanou oblast a varovani je zruseno.

Je-li rychlost bliziciho se vozidla vyssi, tak v okamziku, kdy bliZici se vozidlo vstoupi do oblasti
poplachu a zapne smérové svétlo na pfislusné strané, spusti se alarm druhého stupné, LED
na odpovidajici strané zac¢ne blikat a spusti se bzuc¢ak. Varovani je zruseno, kdy?z cil opusti
monitorovanou oblast.



5.6 Alarm shodné rychlosti (udrZzovani mrtvého uhlu)

Jede-li vozidlo pfed jinym vozem, ktery jede stejnou rychlosti a zlistava v oblasti mrtvého
Uhlu, systém spusti funkci monitoringu slepé zdny. Spusti se alarm prvniho stupné a rozsviti
se LED na prislusné strané, dokud cil neopusti monitorovanou oblast a varovani je zruseno.
Jede-li vozidlo pred jinym vozem, ktery jede stejnou rychlosti a zlistava v oblasti mrtvého
Uhlu, systém spusti funkci monitoringu slepé zény. Dojde-li k zapnuti smérového svétla
vozidla vzadu, spusti se alarm druhého stupné. LED na pfrislusné strané zacne blikat a spusti
se bzucak, dokud cil neopusti monitorovanou oblast a varovani je zruSeno.

6. Schéma instalace

6.1 Schéma instalace produktu
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6.2 Elektrické schéma zapojeni
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6.3 Bezpecnostni opatreni pro instalaci
6.3.1 Pfed instalaci povolte zaporny pdl autobaterie.

6.3.2 Pfi odpojovani konektoru netahejte silné za kabelovy svazek, mohlo by to zpUsobit
jeho poskozeni. Zasurite jej do konektoru, aby byl dobfe upevnén (doprovozeno zvukem
cvaknuti).

6.3.3 Pripojeny svazek musi byt upevnén ke kabelovému svazku vozu pomoci stahovaciho
pasku, aby nedoslo k jeho uvolnéni, aby neprekazel, byl bez anomalii a prebytkl. Prebytky v
koncové ¢asti musi byt odstranény.

6.3.4 Demontaz musi provedena v souladu s pFislusSnymi poZadavky servisni pfirucky vozidla,
aby nedoslo k poskozeni dild. V pfipadé nahodného poskozeni vymérite odpovidajici dily
vcas.



6.4 Pozadavky na umisténi mikrovinného senzoru

6.4.1 Mikrovinné senzory (vysilace signalu) mohou proniknout pouze plastovym pouzdrem
narazniku.

6.4.2 Pfed mikrovinnym senzorem (vysilac signdlu) nesmi byt Zadné kovové ruseni.

6.4.3 Neinstalujte mikrovinny senzor (vysila¢ signalu) pfed fluorescenéni zdroj svétla.

6.5 Instalace senzoru
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Obr. vlevo: ukazka pouziti instalacniho méfitka: méfritko je rovnobézné s vozem v podélném
sméru.

Obr. vpravo: instalace senzor(, které jsou instalovany na své misto pomoci instala¢niho
méfritka.
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Obr. vlevo: radarové senzory jsou instalovany v levé a pravé ¢asti narazniku
Obr. vpravo: senzory jsou instalovany v oblasti vymezené nejvyssi linii mlhového svétla a
nejnizsi linii koncovych svétel

Poznamka: instalujte senzory ve spravném sméru!

\

horizont horizont pripojovaci vodi€ senzoru
.

Obr. vlevo: pfi instalaci senzoru umistéte zadni kovovou ¢ast smérem k montaznimu

povrchu. Obé strany senzoru jsou kolmé k zemi.
Obr. vpravo: ujistéte se, Ze pripojovaci vodi¢ sméfuje kolmo dol(l, spravné umisténi senzoru

je naznaceno na obrazku (instalace vlevo probéhne analogicky).

, nahore __—_ Poznamka: umistéte senzor dle spravného schématu
< zapojeni. Na obr. vlevo detailni zobrazeni spravného
umisténi.
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Obr. vlevo: poloha pro instalaci drzaku je do 30 mm vzdalenosti od horni hrany, do hloubky senzor

saha max. 10 mm

Obr. vpravo: ukazka chybné instalace — drzdk je pfilis hluboko
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Vlevo: ukdzka chybné instalace — drzak je pfilis
blizko hrany

Poznamka: na predni strané snimace nesmi byt kovové predmét



Ukazky chybné instalace:
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Obr. vlevo: kovovy stitek je pfilis blizko u senzoru
Obr. vpravo: couvaci radarova sonda a senzor se prekryvaji

Vlevo: ukazka chybné instalace — kabelovy svazek
je blokovan

ukazka chybne instalace

Poznamka: na predni strané snimace nesmi byt kovové predméty

6.5.1 Systémovy senzor vyzaduje instalaci na vnéjsi oblouk kovové ¢asti v zadnim narazniku
vozidla pod Uhlem 20° a na vysku v rozmezi 0,5 az 1,0 m. VSimnéte si sméru, ve kterém je
senzor instalovan, jak je ukdzano nize:



Snimace se montuji do polohy se stfednimi vyvody kabelu.

Pfi instalaci udrzujte kryt radaru Cisty, pokud je kryt potreba vy istit, otrete jej mékkym
vihkym hadrikem a poté vysuste.

6.6 Protahnéte vodi¢ snimace prazdnym mistem v ndrazniku, pfipojte k ovladaci skfirice a tu
umistéte na levou stranu zadniho boxu.

6.7 Podle oznaceni vodi¢l na napajecim kabelu, ACC (zapalovani), levé smérové svétlo,
pravé smérové svétlo, couvaci svétlo, zemnici vodic, pfipojte napajeci kabel k prisluSnému
zdroji napajeni ve vozidle.

6.8 Hlavni svazek vedte vlevo ke stfedové konzole kabiny a nainstalujte levé a pravé LED
svétlo a bzucak.

6.8.1 Nainstalujte LED svétlo na levy a pravy A sloupek uvnitf vozu.

\ /

6.8.2 Bzucdk je nalepen na stfedovou konzolu hlavniho fidice, aby bylo zajistén
kvalitni zvukovy vystup. Jiné zapojeni mGze odkazovat na celkové schéma instalace.



7. Ladéni systému

7.1 Redukce dili vozidla

7.1.1 Potvrzeni stavu instalace

(1) Pfed zapnutim ovérte, zda nedoslo k abnormalité v zapojeni nebo instalaci.

(2) Peclivé zkontrolujte kabelovy svazek vozidla, zda neni stlaceny, napnuty, zaseknuty apod.

7.1.2 Zpétné zapojeni

(1) Pripojte zaporny pdl (-) baterie, abyste si ovéfili, Ze vse funguje spravné.

(2) Pokud dojde k néjaké odchylce od normalu, zkontrolujte, zda je kabelaz spravné
nainstalovana.

7.2 Test napajeni

7.2.1 Zapnéte zapalovani (ACC), nastartujte auto. LED nainstalované na levé a pravé strané A
sloupku se rozsviti na 2 sekundy, pak souc¢asné zhasnou a bzucak vyda zvuk. Tim je potvrzeno
napajeni systému, ktery prejde do adaptacniho testu a za dalSich 5 az 8 sekund do
provozuschopného stavu.

7.2.2 Jakmile je systém funkéni, zacne monitorovat oblast mrtvych Ghld po obou zadnich
stranach vozidla (monitorovana oblast pokryva sousedni jizdni pruhy do délky pfiblizné 30
m). Otestujte funkénost radard, LED svétel a bzucaku v souladu s popisem funkci v kapitole 5.

7.3 Poté, co jsou vSechny funkéni testy v poradku, namontujte zpét vSechny demontované
¢asti vozu, narazniky atd.

8. Bezpecnostni opatreni:

8.1 Radarové senzory nemusi byt schopny detekovat cilovy objekt nebo jejich detekce muize
byt ztizena, nastanou-li tyto podminky:

Vozidlo se nachazi v oblasti mrtvého Uhlu v sousednim jizdni pruhu, ale neni dostatecné
blizko.

Couvani k priblizujicimu se vozidlu.



Vozidlo se nachdzi v sousednim jizdnim pruhu s extrémné Sirokym rozsahem radarovych
senzorll a detek¢ni oblast je nastavena na Sitku dalnice.

8.2 Systémové vystrazné LED a varovny ton bzucaku nemusi byt aktivovany nebo mohou byt
zpozdény v nasledujicich ptipadech.

*Kdyz vozidlo prejizdi pres dva jizdni pruhy do sousedniho jizdniho pruhu

*P¥i jizdé v prudkém svahu

*PFi prejizdéni kopce nebo na horské silnici

*Kdyz je polomér otdceni maly (ostré zatacky na krizovatkach).

*Pokud je vyskovy rozdil mezi jizdnim a sousednim pruhem

Varovani:

Vzdy vizualné zkontrolujte okoli, nez se rozhodnete zménit jizdni pruh.

Systém je navrzen pouze tak, aby vdm pomohl kontrolovat vozidlo pfibliZzujici se zezadu, kdyz
se rozhodnete zménit jizdni pruh. Vzhledem k uréitym omezenim systému se alarm nemusi
spustit nebo mUize byt opozdén. Pokazdé proto zkontrolujte oblast za vozidlem, je to vase
odpovédnost fidice.

8.3 Pokud je Sitka vozovky mald, mohou byt detekovdna vozidla ve dvou sousednich jizdnich
pruzich.

8.4 Varovani systému BSD se mUze zapnout i jako reakce na nepohyblivé predméty na
vozovce nebo krajnici (napf. betonové stény, tunely, zelené pasy atd.).
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Odstranovani problém{

svazku je uvolnéné
nebo nepfipojené

Cislo Problém Mozna pficina Reseni

1 LED neblika Rozhrani kabelového Zkontrolujte kabelovy
svazku je uvolnéné svazek a jeho zapojeni
nebo nepfipojené
LED poskozena Vyménte LED svétlo

2 Levd a pravd LED jsou | Leva a prava LED jsou | Vyménte levy a pravy

prohozeny Spatné (opacné) LED vodic v hlavnim

zapojeny v hlavnim svazku BSD
svazku BSD

3 Bzucdk nevydava zvuk | Rozhrani kabelového Zkontrolujte kabelovy

svazek a jeho zapojeni

Bzucdk je poskozen

Vymeénite bzucak

10. Prohlaseni:

Tento produkt je soucasti pokrocilého asistenéniho systému fidice, ktery ma za ukol zvysit
bezpecénost jizdy. V redlném provozu se fidi¢ musi vénovat fizeni striktné v souladu
s dopravnimi predpisy. Vyrobce nenese Zadnou odpovédnost za pfipadné dopravni nehody

zpUsobené uZivatelem.

Vyrobce/dovozce: Stualarm import, s.r.0. Na Kfivce 30, Praha 10
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