DS-453 CAN-Bus modul pro parkovaci senzory TYTAN

DS453 je zafizeni, které inteligentné Fidi napajeni prednich a zadnich parkovacich senzord (+ 12V az do 10A) na zékladé
signall ¢tenych z digitalni CAN-BUS sbérnice vozidla. Parkovaci senzory jsou spustény, pokud je zapnuté zapalovani a jsou
splnény podminky dle konfigurace modulu. Zadni parkovaci senzor je zapnuty, pokud je zafazen zpétny chod. Pfedni parkovaci
senzor se zapina a vypina v zavislosti na rychlosti vozidla, podle nékolika naprogramovanych parametrd:

- zapnuti pfi rychlosti (V on)

- vypnuti pfi rychlosti (V off)

- doba zpozdéni vypnuti (V>V off)

- doba pridrzeni vystupu (je-li V = 0km/h)
a rezim po zapnuti zapalovani

1. Pfedni senzory se zapnou, pokud je rychlost vozidla niz§i nez naprogramované zapnuti pfi rychlosti

2. Pfedni senzory se vypnou, pokud je rychlost vozidla vyssi nez rychlost naprogramovana vypnuti pfi rychlosti pro danou
dobu zpozdéni vypnuti (0Os., 1s., 2s., 5s.).

3. Pfedni senzory se vypnou, pokud je vozidlo zastaveno (nulova rychlost),

za dobu delSi nez doba pfidrzeni vystupu (1s., 2s., 5s nebo nevypne).

4.V pfipadé, ze funkce popsana v bodé (3) je povolena, v souladu s dalSim konfiguraénim parametrem, pak po zapnuti
zapalovani kdyz vozidlo stoji, umozriuje zapnout nebo vypnout pfedni senzory na danou dobu.

Je-li funkce (3) je zakazana, pak zapnuti zapalovani, kdyz vozidlo stoji, aktivuje pfedni senzory.

Kromé toho, pfedni parkovaci senzory se aktivuji, pokud byl zafazen zpétny chod

Priklady konfigurace:

Zapnuti | Vypnuti Doba Doba Funkce prednich parkovacich senzort
pFi pFi zpozdéni | pridrzeni
rychlosti | rychlosti | vypnuti vystupu
10 km/h 25 km/h Os Zapnuto | Senzory jsou zapnuté pokud vozidlo stoji nebo jede pomaleji nez 10km/h.
vzdy Pokud rychlost pfekroci 25 km/h, senzory se vypnou. Rozdil mezi zapinaci a

vypinaci rychlosti umoziiuje vyhnout se ¢astému spinani senzor(, napft.
v dopravni zacpé.

10 km/h 25 km/h Os 5s Senzory jsou zapnuté pokud vozidlo stoji nebo jede pomaleji nez 10km/h.
Pokud rychlost pfekroci 25 km/h, senzory se vypnou. Pokud vozidlo stoji déle
nez 5s, senzory se vypnou. Znovu se zapnou, pokud se vozidlo rozjede.

10 km/h 15 km/h 5s Zapnuto | Senzory jsou zapnuté, pokud vozidlo stoji nebo jede pomaleji nez 10 km/h.
vzdy Pokud rychlost pfekro¢i 15 km/h alespori na 5s, senzory se vypnou. Protoze
je maly rozdil mezi zapinaci a vypinaci rychlosti, nutnost prekrogit rychlost po
dobu nejméné 5 sekund zabrariuje ¢astému spinani senzord, napf. v
dopravni zacpé.

0 km/h 45 km/h Os Zapnuto | Senzory jsou zapnuté, pokud vozidlo stoji. Vysoka vypinaci rychlost zarucuje,
vzdy Ze senzory zlstanou zapnuté i v dopravni zacpé.

Parametry DS453, stejné jako znacka a model vozidla, ve kterém je instalovano zafizeni, jsou programovany pomoci
prislusného softwaru DSX v pocitaci PC s mini USB. Software muizete stahnout zde:
http://www.stualarm.cz/Files/DS453 programator.rar

Zafizeni Ize nastavit v rezimu OBD, kdy se pouziva standardni diagnosticky protokol k ziskani informaci z vozidla. Tento
protokol funguje u vétsiny vozu prodavanych na evropskych a USA trzich.

Zatizeni mGze pracovat také v analogovém rezimu - to ovlada pfedni parkovaci senzory podle analogového signalu zapalovani,
rychlostnich impulst a signalu zpétného chodu. Vyhrazené vodice pro analogovy rezim jsou v konektoru J2.

Pristroj vyzaduje zadani méfitka - pocet impulst na 1 m, aby vypocital spravné rychlost vozidla z tachometru (pocet impulst 1-
50, typické méfitko je 2/8/12/16/42). Pokud neni pocet impulst znam, stisknéte kalibracni tlacitko pfi rychlosti 40 km/h.

PFistroj ma také jeden programovatelny vystup (J1-4), spinany na zem (max. 200mA), ktery umoznuje signalizovat stav
"zapalovani" nebo "zpatecky" z CAN-BUS sbérnice.

Konfiguraéni software umozriuje sledovat stav zafizeni: stav vystupu, zobrazeni rychlosti vozidla ze sbérnice CAN nebo
z rychlostnich impuls(, stav zapalovani ze sbérnice CAN nebo z analogového signalu zapalovani, zpétny chod ze sbérnice
CAN nebo analogového signalu. K dispozici je kontrolka signalizujici spravny pfijem ze sbérnice CAN.




Schéma zapojeni:

Technické udaje:

Pracovni napéti: 9 - 28V
Proudovy odbér: 1,4 - 10mA
Pracovni teplota: -40°C - +85°C
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CAN-BUS vodice je mozné pripojit ve voze k diagnostické zasuvce OBD:

- CAN-H na pin 6
- CAN-L na pin 14

Diagnosticka zasuvka OBD

+ 12V






